Barema da prova do concurso para professor efetivo em Eng de
controle de servomecanismos Perfil 1 Maracana,

s

Baremada 1

ltem a)

{)ﬂ{“'ﬁ 2+k, }{XlHl}r introduzir os K no sistema (1.0 ponto)

)22 2k, =3+2k, | X, | (2
ltem b)
/’tl:—l+l.01j
_ Autovalores desejados (0.25 pontos)
12=—1—1.01j

Devido ao valor do amortecimento de 0.7 que ja e um arredondamento de \/5/2

arredondamento na parte inaginaria dos auto valores é tolerada levando a valores admissiveis
de

A ="1+1]
A,=-1-1j
Item c)

22 +(4—k, — 2k, )1+ (3— 7k, —2k,) fungdo caracteristica atual  (0.125 pontos)

Iten d)
24 (2)/1 +(2.04) fungao caracteristica desejada (0.125 pontos)

Obs = devido ao arredondamento nos autovalores permitido essa funcdo tambem pode ser

22 +(2)1+(2.0)
ltem e)
k,=-1/6
Ks desejados. (0.5 pontos)

k, =13/12



Barema da questao 2.

le ;Bl 0 ;Kl ﬁ ml -1 ml
M, M, ( M, )
v, -B, K, -(K,+K)|V,| |-1
m — 0 e 2 1 m2 — 0 0 O 1 m2
° M2 M2 M2 0 g y [ ]
Xml 1 0 0 Xml Xkl
_sz - 0 1 0 0 Xm2 _sz

0.4 pontos para cada linha da matriz correta. 0.4 também paraa
equacado de saida correta.
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Barema da 3

a=2

(1.0)

(1.0)



[T

Barema da 4

X(2)_  2-02 Funcdo de trasferéncia do filtro  (0.25)
E(Z) 22-212+044

X@)___ z-02 Funcdo de trasferéncia de malha fechada (0.25)
U@Z) 22-112+024

X@)__ 2-02 (Z): 2-02 aplicando a entrada degrau(0.25)
7 -112+024\z-1) 7°-217"+1342-0.24

X(2) 5114z 6z | 028z abrindo em fracoes parciais (0. 5)
z-1 7-08 z-03

x(n)=0..n<0

O sistema é asintoticamente estavel e estabiliza em

x(n)=5,714 de forma subamortecida. (0.25)
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Baremada 5

ltem a)

oo

y =((b= Ab)/b)~4, y— 4, y—do) +d,

y+ﬂ_1 y"‘/io y:kodo

Onde 4:i=((b+Ab)/b) 4, , Ao=(b+Ab)/b)], ek,=[L—((b+Ab)/b)]

0

(0.3 pontos)
ltem b)

Transformada de laplace de Y apos aplicar o degrau de
pertubacao

YO o kb 5y(0)+Y(0)+4Y(0) (0.3 pontos)
s(s%ﬂ]swio) (szu_lsu_@j

ltem c)

O sistema é assintoticamente pois

A,>0 e ,>0 (0.7 pontos )

ltem d)

Convergéncia

Em regime permanente

Ab)/b)ld,

(bt
ye) + Ab)/b)A,

T

logo se Ab=0 y(t)—0 (0.7 pontos )






