MODELO DE PROVA - MODELO A

ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

PROGRAMA:

CONTROLE CLASSICO: Resposta de sistemas lineares de primeira e
segunda ordem. Sistemas realimentados. Estabilidade de sistemas realimentados.
Critério de Routh-Hurwitz e diagrama do lugar das raizes. Projeto frequencial de
compensadores em avango e atraso de fase. Estabilidade de sistemas realimentados a
partir dos diagramas de Bode e Nyquist. Sensibilidade e estabilidade robusta.

CONTROLE MODERNO: Descri¢do matematica de sistemas. Realiza¢bes em
espaco de estados e solucdo das equacBes de estado. Estabilidade, controlabilidade e
observabilidade. Realimentacdo de estados e estimadores.

CONTROLE DIGITAL: Controle por computador. Amostragem de sinais
continuos no tempo. Modelos matematicos de sistemas a tempo discreto. Analise de
sistemas a tempo discreto. Obtencdo de modelos discretos equivalentes a sistemas a
tempo-continuo. Implementacdo de controladores digitais.

PROJETO DE CONTROLADORES PID: Algoritmo basico. Interpretacdo
fisica das acBes proporcional, integral e derivativa. Acdo anti-windup. Implementacédo
discreta de controladores PID. Modelos de processo industriais para projeto de
controladores PID. Preditor de Smith.

AUTOMACAO INDUSTRIAL: Linguagens. Modelos de sistemas de
automacdo industrial por autbmatos e redes de Petri. Diagnostico de falhas de sistemas

industriais. Linguagens de programacao de controladores 16gicos programaveis.
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